Наименование оценочных средств по контролируемым разделам дисциплины
(модуля) Организация дополнительного образования детей по робототехнике

	№ п/п
	Контролируемые темы (разделы) дисциплины
	Код контролируемой компетенции (или ее части)
	Наименование
оценочного средства

	1.
	Введение в робототехнику
	ПК-1
	Доклад, зачет

	2.
	Теоретические основы робототехники
	ПК-1
	Доклад, зачет

	3.
	Физические основы робототехники
	ПК-1
	Доклад, зачет

	4.
	Информация, информационные процессы в моделировании
	ПК-1
	Доклад, зачет

	5.
	Основы конструирования
	ПК-1
	Доклад, зачет

	6.
	Мобильные роботы. От простого к сложному
	ПК-1
	Доклад, зачет

	7.
	Алгоритмизация
	ПК-1
	Доклад, зачет

	8.
	Программирование мобильных роботов
	ПК-1
	Доклад, зачет

	9.
	Решение прикладных задач
	ПК-1
	Доклад, зачет

	10
	Образовательная робототехника
	ПК-1
	Доклад, зачет









Доклад, выступление, сообщение на семинаре
Темы:
1. История развития робототехники в России.
2. История развития робототехники в европейских странах.
3. История развития робототехники в странах Азии.
4. Прикладные области робототехники. Опыт работы корпорации LabView.
5. Образовательная робототехника.
6. Робототехнические соревнования в России.
7. Робототехнические соревнования за рубежом.
8. Обзор электронных материалов по робототехнике на русскоязычных сайтах.
9. Современные педагогические технологии в образовательной робототехнике.
10. Планирование и организация учебной деятельности в рамках образовательной робототехники.
11. Роль элективных курсов по робототехники в формировании универсальных учебных действий.
12. Развитие критического мышления на курсах робототехники.
13. Планирование и организация мероприятий по популяризации образовательной робототехники.
14. Разработка регламента робототехнических соревнований.
15. Исследовательская деятельность в рамках обрвзовательной робототехники.
16. Проектная деятельность в рамках образовательной робототехники.
17. Эксперимент и его роль в развитии робототехники.
18. Интегрированное обучение и образовательная робототехника.
19. Развитие навыком моделирования средствами образовательной робототехники.
20. Интерактивное обучение и образовательная пробототехника.


Критерии и показатели, используемые при оценивании доклада, выступления, сообщения

	Характеристика
	Требования к структуре и оформлению

	Продукт самостоятельной работы обучающегося, представляющий собой публичное выступление по представлению полученных результатов решения определенной учебно-практической, учебно-исследовательской или научной темы
	1) сообщение (выступление);
2) вопросы к докладчику;
3) комментарии и замечания к докладчику; обсуждение содержания доклада, его теоретических и методических достоинств и недостатков, дополнения и замечания по нему;
4) ответное заключительное слово докладчика;
5) заключение преподавателя




Алгоритм оценивания выступления, сообщения на семинаре
	Показатели
	Балл

	Соответствие содержания заявленной теме. Доклад содержит сформулированное исследуемое (рассматриваемое) теоретическое положение (тезис или группа тезисов), при этом:
Определено место исследуемого (рассматриваемого) тезиса в теории управления проектами.
	1

	Обозначен круг понятий и терминов, необходимых для описания исследуемого (рассматриваемого) тезиса.
Приведены описания и сравнения примеров использования исследуемого тезиса в мировой и российской практике управления проектами (в случае отсутствия российских примеров, приводится не менее двух примеров из мировой практики).
	1

	Доклад разделен на смысловые части и наличествует логика рассуждений при переходе от одной части к другой.
В докладе сделаны промежуточные и конечные выводы.
	1

	Подача материала выступления: свободное владение содержанием, общение с аудиторией.
Доклад в течение 10-15 минут, сопровождаемый мультимедийной презентацией (презентация оценивается отдельно).
	1

	В докладе присутствует ссылка на источники, авторов исследований.
Ответное слово докладчика (чёткие ответы на вопросы).
	1

	Итого
	5



Шкала оценивания
	Баллы
	Уровень
	Оценка

	5
	высокий
	отлично

	4
	выше среднего
	хорошо

	3
	средний
	удовлетворительно

	2
	низкий
	неудовлетворительно





Вопросы к зачету

1. История развития робототехники.
1. Эволюция понятия робот.
2. Законы робототехники.
3. Классификации роботов.
4. Современные технологии в робототехнике.
5. Основы робототехники, базирующиеся на механике, электронике и информатике.
6. Понятие информации.
7. Понятие энергии.
8. Понятие системы.
9. Понятие информационной модели.
10. Понятие алгоритма.
11. Простые механизмы и их применение.
12. Передаточные механизмы.
13. Разновидности  ременных  и  зубчатых  передач.  
14. Червячная  передача  и  ее  свойства.
15. Двигатели     постоянного     тока.     
16. Пошаговые     двигатели.
17. Преобразование электрической энергии в механическую.
18. Электроника в робототехнике.
19. Восприятие информации человеком и роботом.
20. Системный подход в моделировании.
21. Информационные модели и системы.
22. Классификация информационных моделей.
23. Моделирование как метод познания. Формализация.
24. Системный подход к проектированию и разработке информационных технологий в робототехнике.
25. Конструкция.   Основные   свойства   конструкции   при   ее   построении.
26. Базовые конструкторы в образовательной робототехнике.
27. Базовые конструкции.
28. Микрокомпьютер NXT.
29. Описание и назначение датчиков LEGO   Mindstorms  NXT  2.0.  
30. Особенности   работы   сервоприводов.  
31. Автономное программирование.
32. Демонстрация  мобильного  робота  с  использованием  базовых  датчиков.
33. Графический язык программирования и реализация в нем конструкции линейного алгоритма.
34. Графический язык программирования и реализация в нем алгоритмической конструкции ветвление.
35. Графический язык программирования и реализация в нем алгоритмической конструкции цикла с постусловием.
36. Графический язык программирования и реализация в нем алгоритмической конструкции цикла с предусловием.
37. Графический язык программирования и реализация в нем алгоритмической конструкции цикла со счетчиком.  
38. Разработка  и  тестирование  алгоритмов.  
39. Описание блоков автономного алгоритма.
40. Алгоритмы и исполнители.
41. Понятие программы.
42. Обзор   современных  систем   программирования   мобильных  роботов.
43. Классификация программного обеспечения.
44. Интерфейс   и  особенности   программирования   в  среде   NXT-G.  
45. Интерфейс и особенности программирования в среде RoboLab.
46. Интерфейс и особенности программирования в среде RobotC.
47. Запуск и отладка программы.
48. Мобильный робот с автономным управлением.   Изменение передаточного отношения.
49. Требования к мобильным роботам на международных конкурсах.
50. Маятник Капицы. Принцип работы.
51. Использование простых механизмов в робототехнике.
52. Использование датчиков мобильного робота для анализа условий окружающей среды. Освещенность.
53. Использование датчиков мобильного робота для анализа условий окружающей среды. Цвет.
54. Использование датчиков мобильного робота для анализа условий окружающей среды. Расстояние.
55. Использование датчиков мобильного робота для анализа условий окружающей среды. Касание.
56. Способы вывода данных.
57. Цветовая дифференциация. Особенности реализации цветовой дифференциации в робототехнике.
58. Вариативное использование датчиков для решения задачи прохождения лабиринта.
59. Реализация задач движения по линии в различных программных средах (черная линия, цветная линия, инверсная линия, прерывающаяся линия).
60. Психолого-педагогические особенности преподавания робототехники в школе.
61. Основные методические решения преподавания робототехники для школьников младшего, среднего и старшего звеньев общеобразовательных школ.
62. Использование мобильных роботов в учебном процессе.
63. Примеры использования мобильных роботов в учебном процессе.
64. Перспективы развития образовательной  робототехники в России и за рубежом.
65. Развитие движения робототехнических соревнований. Требования к мобильным роботам на международных конкурсах.  



Критерии оценки:
(критерии и показателей оценки сформированности планируемых результатов обучения)
	Планируемые
результаты обучения
	Показатели оценивания, балл

	
	2
	3
	4
	5

	знать:
современное состояние и  тенденции развития аппаратно-программного комплекса образовательной робототехники
	Не знает
	Знает современное состояние и  тенденции развития аппаратно-программного комплекса образовательной робототехники, но имеет затруднения в прогнозировании развития  
	Знает материал, но допускает незначительные ошибки
	Знает современное состояние и тенденции развития аппаратно-программного комплекса образовательной робототехники


	уметь:
использоватьпередовые педагогические технологии в процессе реализации учебного процесса в рамках образовательной робототехники
	Не умеет

	Умеет использовать передовые педагогические технологии в процессе реализации учебного процесса, но испытывает затруднения при их использовании в процессе реализации учебного процесса в рамках образовательной робототехники
	Умеет, допускает незначительные ошибки
	Умеет использовать передовые педагогические технологии в процессе реализации учебного процесса в рамках образовательной робототехники

	владеть:
· приемами разработки моделей роботов для обучения
· методикой разработки регламентов робототехнических соревнований
· технологией реализации учебного курса в рамках образовательной робототехники
	Обладает низким уровнем владения
	Владеет
приемами разработки моделей роботов для обучения и
методикой разработки регламентов робототехнических соревнований, но обладает низким уровнем владения технологией реализации учебного курса в рамках образовательной робототехники
	Владеет, но допускает незначительные ошибки
	Владеет приемами разработки моделей роботов для обучения,
методикой разработки регламентов робототехнических соревнований   и технологией реализации учебного курса в рамках образовательной робототехники



Шкала оценивания сформированности каждого из результатов обучения 
	Баллы
	Уровень

	5
	высокий

	4
	выше среднего

	3
	средний

	2
	низкий




Шкала оценивания результатов обучения и сформированности компетенции
Шкала оценивания сформированности планируемых результатов обучения по дисциплине (зачет)
	Сумма баллов
	Уровень
	Оценка

	14-15
	высокий
	зачтено

	11-13
	выше среднего
	зачтено

	8-10
	средний
	зачтено

	менее 8
	низкий
	незачтено




Шкала оценивания сформированности компетенции
	Уровень
	Характеристика сформированности компетенции

	высокий
	Уровень выявленных результатов обучения достаточен для решения сложных практических (профессиональных) задач. Индикаторы компетенции средствами учебной дисциплины полностью достигнуты. Компетенция сформирована.

	выше среднего
	Уровень выявленных результатов обучения достаточен для решения стандартных практических (профессиональных) задач. Индикаторы компетенции средствами учебной дисциплины в значительной степени достигнуты. Сформированность компетенции в целом соответствует требованиям.

	средний
	Уровень выявленных результатов обучения  в целом достаточен для решения несложных практических (профессиональных) задач.
Большинство индикаторов компетенции средствами учебной дисциплины достигнуты. Сформированность компетенции соответствует минимальным требованиям.  

	низкий
	Уровень выявленных результатов обучения  недостаточен для решения практических (профессиональных) задач. Индикаторы компетенции средствами учебной дисциплины достигнуты частично. Компетенция в полной мере не сформирована.




Оценочные и методические материалы учебной дисциплины (модуля) составлены Нетесовой О.С., ст. преподавателем кафедры информатики

